P 30.13 xs

MMVIERLO



BT R RS L Y
ROTO P 30.13 XS

DER VIELSEITIGE!
Max. Tragkraft 3000 kg mit Lastgabeln

Dreiteiliger, drehbarer Ausleger mit einer Hubhohe von max. 13,4 m

Hydrostatisches Getriebe fir max. Geschwindigkeit 20 km/h
11,12 m Reichweite vom Drehpunkt

Volle Rundumsicht von der Fahrerkabine aus (360°)
Hydraulischer Schnellwechsel-Tréger fir Panoramic-Anbaugerdte
Hydropneumatische Achsaufhéngungen fiir den max. Komfort des Fahrers
Viele der regelmssig zu fettenden Schmierstellen entfallen durch den
Einbau der neuen Verschleiss- und Wartungsfreien CK3-Lager.

Der ROTO P 30.13 XS ist der eindrucksvollste

~ Teleskop der Panoramic-Reihe. Die erzielbaren

Leistungen geben dieser Machine grosse Vorteile auf allen

Gebieten, in denen Teleskopen eingesetzt werden: Bauwesen,
Landwirtschaft Industrie, Hallenbau, Holzwirtschaft.

Der ROTO P 30.13 XS ist eine Universalmaschine, die
mehrere Gerate in sich vereinigt und somit Zeit und Personal
spart.

Der ROTO P 30.13 XS erledigt alle Arbeiten bequem, schnell
und sicher. Die kompakte Bauweise ermdglicht auch auf
beengtem Raum flexiblen Einsatz.

Mit ausgefahrenen Stabilisatoren bleibt die Tragkraft wahrend
der ganzen Drehung konstant.
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DIE NEUE DIMENSION

DIE DREHEINHEIT

Der ROTO P 30.13 XS hat eine weitere Dimension zur Verfiigung!  Der Fahrer hat sowoh! die Last als auch seinen Arbeitsbereich
Die Dreheinheit bestehend aus Ausleger und Fahrerkabine welche  immer vor Augen. Die Dreheinheit erlaubt dem Roto:
400° schwenken kann.

hohere Geschwindigkeit des Arbeitsganges auf der Baustelle
Transport, Be- und Entladen von sgitlich der Maschine
abgestellten Materialien, ohne neu positionieren zu mlssen
hohere Wendigkeit

Arbeitsmdglichkeiten in unzugdnglichen Rdumen die
herkémmliche Fahrzeuge nicht ausfiihren kdnnen.
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A Max, Lange bis Gabelirdgerkante mm. 5540 G Max. Breite mm. 2240
B  Max. Llange bis Stabilisatoren-Kante ~ mm. 4630 H Max. Breite, Stabilisatoren ausgefahren mm. 3530
€ Mox. Lange bis Vorderradkante mm. 4230 I Moax Hdhe bis FOPS Schutzkante mm. 2768
D  Achsstan mm. 2758 L Max Raumflache bei Drehung (Radius) mm. 2200
E  Min. Bodenfreiheit mm. 400 M  Breite der Fahrerkabine mm. 920
F  Bodenfreiheit der Stabilisatoren mm. 275 Eigengewicht (mit Gabeln) kg. 10785




R1= 3920 mm. R2= 4300mm. R3= 5440 mm.

HYDROPNEUMATISCHE
AUFHANGUNGEN MIT
AUSGLEICHSEINRICHTUNG

Die hydropneumatischen  Aufhdngungen  mit
Ausgleichseinrichtung ermdglichen die Korrektur des Chassis im
Vergleich zum Boden:

- seifliche Korrektur: 9°

— Langskorrektur: 5°.

Die doppelten Blockventile auf jeden Aufhéingungszylinder
erlauben die Feststellung des Rahmens in der gewlinschten
Posifion.

Die Aufh@ngungen gewdhrleisten die max. Bodenhaftung des
Roto und verhindern das Schaukeln bei Strassenfahrt.

“LOAD SENSING” PUMPE

Die “Load-Sensing” Pumpe ist ein innovatives System zur
Zentralversorgung der hydraulischen Anlage, da es den
Druck innerhalb des Kreislaufes feststellen kann.

Daraus folgt:

Energiesparen: die “Load-Sensing” Pumpe leistet nur die

von der Last verlangte Energie.

Prézision: Sie verleiht der Bewegungen eine héhere

Prazision als die der Zahnradpumpen.

Lebensdauer und Qualitét: die “Load-Sensing” Pumpe hat

eine ldngere Lebensdaver.
HYDROSTATISCHES GETRIEBE

“AUTOMOTIVE”

Das hydrostatische Getriebe “Automotive” (Pumpe und

Motor mit variablem Zylinderhubraum), erlaubt dem Roto

genaveste Bewegungen auch bei Geschwindigkeit von 20

km/h auf der Strasse; einfach durch Verénderung der

Motordrehzahl.

- Das Wechselgetriebe hat zwei Geschwindigkeiten mit

elektrohydraulischer Steuerung

1. Gang 0-11 km/h ]

2. Gang 0-20 km/h t

Vorteile:

- Keine Kupplung

— Kein Wendegetriebe

— Hohe Bremsfchigkeit durch einfaches Zuriicknehmen des

Gaspedals

- Schnelle Beschleunigungen und Drossselung der

Geschwindigkeit

- Hohe Leistungsféhigkeit dank dem permanenten
Allradantrieb auf den vier Rédern iiber Differential und
Untersetzungsgetriebe.

LENKUNG

3 Lenkungsarten:

— Allradlenkung, Vorderachslenkung und
Hundeganglenkung.

Achsen XS fir einen geringen Wendekreis.

LEICHTE WARTUNG

DerMotoristseiflich montiert, sodass die Hauptkomponenten
leicht zug@nglich sind und die Wartungsarbeiten erleichtert
werden.
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TOTALE RUNDUMSICHT

Die totale Rundumsicht 360° von der Fahrerkabine aus erlaubt
eine uneingeschrdnkte visuelle Kontrolle der Arbeit.

SELBSTSCHMIERUNG

Merlo ist der erste Hersteller von Teleskopen, der viele der
regelmdssig (t&glich oder wéchentliche Wartung) zu fettenden
Schmierstellen abgeschafft hat. Dieses System wurde durch die
optimale Anwendung eines neuen Kunststoffes “CK3” erreicht.
Die Vorteile:

— lebensdauer mehr als dreimal so lang wie bei einem
herkdmmlichen Bronzelager

~ leicht und schnell austauschbar

- kein Verschleiss der Metallteile neben dem CK3-Teil.

STABILISATOREN

ntere Stabilisatoren, die seitlich ausfahren, mit

automatischem Aus-und Einschwenken der Stabilisatoren-Fiisse.

e ermdglichen das Anheben des ROTO sowie die Seiten-und
Y&ings—Nivel[ierung der Maschine an jedes Geldnde.

FUR DEN FAHRER

Die Kabine ist nach den neuesten ergonomischen Erkennnissen
gefertigt und verfiigt iber folgende Merkmale:

- Sicherheitssiruktur geméiss den ROPSFOPS Normen

- geschlossene Fahrerkabine, kompletie Verglasung aus

Sicherheitsglas; Vorderscheibe aufstellbar; Vorder- und

Heckscheibenwischer und Dachscheibenwischer

~ “Joystick”Steverhebel um gleichzeifig zwei Bwegungen

durchzufihren.

- Optimale Zugénglichkeit

- hohe Schalldémmung zwischen Motor und Fahrerkabine
o Celiftung Uber Lufffilter;

- Heizung

— Standheizung als Sonderausstatiung auf Anfrage.

Die Sicherheit des Fahrers wird von folgenden Vorrichtungen

gewdihrleistet:

- durch ein akustisches Signal sobald die Stabilitétsgrenze
erreicht wird

- stindig leuchtende Anzeigen der Stabilitdtsgrenze am
Schaltbrett und am Kabinenrahmen, so dass diese immer in
Sichtsfeld des Fahrers liegen

- automatische Blockierung der Ausleger-, und Dreheinheit
sowiedes Niveauausgleichs bei Erreichen der Stabilitétsgrenze.

STABILITAT

Die Stabilitit des Roto ist durch die optimale Verteilung der
Gewichte auf die 4 Réder und den fiefen Schwerpunkt des
Gerdtes gewdhrleistet.

Der Motor sitzt in seitlicher, tiefer Position.

Die Befestigung des Teleskopauslegers ist niedrig angelegt. Die
Dreheinheit ist ohne Gegengewicht.

Die Rundumsicht
aus der

Nl Fahrerkabine st

ausgezeichnet. Alle
lef!?::un spedale
sind nachgden
neuesten
ergonomischen
Erkenntnissen
angeordnet,

’: Mit den
| Stabilisatoren

| und
{ ROTO-Niveauaus-

laic[a ist i:1ic'._l'|eres
n
Geldnde mm

Die leuchtende
Anzeige am
Schaltbrett zeigt
sl&ndig.den
Stabilitatsstand der
Maschine an.

Auch in engen oder
schwierigen RGumen
arbeitet der ROTO
leicht und
problemlos.




MERLO S.P.A. BEHAELT SICH DAS RECHT YOR, TECHNISCHE AENDERUNGEN ORMNE YORRERIGE ANKUENDIGUNG YORLZUINCRMEIN.

R T SIS

Z MOTOR

Diesel, mit direkter Einspritzung, 4-Zylinder
Turboversion, wassergekuhlt, 84 kw (114 PS)
bei 2400 UpM (70020).

& GETRIEBE

Hydrostat mit geschlossenem Kreislauf, und
stufenloser Geschwindigkeitsregelung.
Pumpe und Hydraulikmotor mit varia%ler For-
derleistung.

.. BREMSEN

Hydraulisch betétigte Scheibenbremsen auf
ol[en 4 Radern, (Ausgang Differentialwelle),
Zweikreissystem.
Scheibenfeststellbremse  (auf  der
Hauplgetriebewelle), negativ, &ldynamisch
freigesetzt (hydr. Federspeicher).

% REIFEN
16/70x20" 14 PR, Standard auf beiden
Achsen, einzeln montiert auf Felgen mit 8

¥ HYDRAULIKANLAGE
Axialkolben-Einzelpumpe mit variabler
Férderleistung und “load-sensing” Steuerung.
Max. Férder?eistung: 45 ecm3/U.
Arbeitsdruck: 210 bar. 125 Micron “FOR
LIFE” Filter in der Sauganlage, 25 Micron-
Filter in der Ricklaufleitung.

# ELEKTRISCHE ANLAGE

12 Volt-Anlage, 155 Ah-Batterie und 65 Amp.
Drehstromgenerator.

Komplette Strassenbeleuchtung.

# FULLMENGEN

Hydraulikanlage: 130 It
Treibstofftank: 180 It
Kihlflissigkeit: 12,5 It
Hydrostatikiank: 8 It
Motorél: 13 It

## DREHEINHEIT
Diese bewegt sich 400° auf einem

Motor, der aufeinem Untersetzungsgetriebe
mit integrierter Bremse montiert ist.

# AUSLEGER UND GABELTRAGER
3teiliger Teleskoparm, aus Hochstreckstahl,
auf reibungsarmen einstellbaren
Gleitlagern.  Doppelt wirkender
Teleskopzylinder innerhalb des Auslegers.
SerienrnéissiPer hydraulischer Zusatzkreis
an der Ausleger-Spitze. Gabelirdger mit
Schnellwechseleinrichtung von der Kabine
aus zu stevern, 140° schwenkbar.

Zwei hydraulische Anschlisse am
Gabeltrager.

¥ PALETTENGABELN

Lange 1200 mm, Schnitt 130x45 mm.
Der Abstand zwischen den Gabeln ist von
450 bis 1050 mm verstellbar.

2 STABILISATOREN
2 Vordere + 2 hintere Stabilisatoren.

Radbolzen (DIN 70361). Drehkranz mit dolppehem Zahnrad. Unabhangig hydraulisch steverbar.
Die Drehung erfolgt iiber einen Hydraulik-
LEISTUNGEN AUF DAUER DER ARBEITSGANGE
STABILISATOREN
Max. Tragkraft kg. 3000 Arm heben 12 sec
Max. Hubhshe mm. 13400 Arm senken 9
Max. Ausladung mm. 11180 Arm UlUSF?hfeﬂ 15 sec
Max, Hubhshe bei voller Tragkraft mm. 10000 Arm emz:ehen“ . 11,5 sec
Max. Ausladung bei voller Tragkraft mm. 5300 Totale Gabeltrégerneigung 5 sec
Max. Tragkraft bei voller Hubhhe kg. 2500 Entladung der Schaufel 800 It 1,5 sec
Max. Tragkraft bei voller Ausladung kg. 650 Drehung des Auslegers um 352° 12 sec
REISSKRAFT
mit Schaufel 800 It. (SAE J 732/80) kg. 4230 GESCHWINDIGKEIT
ZUGKRAFT kg. 7800 - auf Baustelle (1. Gang) 11 Km/:
DREHUNG DES AUSLEGERS - auf Strasse (2. Gang 40 Km/
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SPACE: SPAC 5T B e
VIEL MEHR ALS EINE
HUBARBEITSBUHNE

DER ROTO P 30,13 XS ausgerustet mit
SPACE leistet:

Arbeitshohe 22,3 m
Ausladung 17,2 m
Arbeitstiefe: 7,4 m

\fECHNlSCHE EIGENSCHAFTEN DES “SPACE”

Bordeigenen Steuerungen fir die Bedienung des
Teleskopauslegers wie auch des SPACE-Auslegers.

. Fahrméglichkeit auf Rédern von der Hubarbeitsbithne
aus

Ubertragung der Steversignale durch Infrarotstrahlen
System.

Die Montage am Teleskopausleger erfolgt durch die
Schnellwechseleinrichtung wie fir das ganze
Panoramic-Anbaugerdteprogramm.

LIFT: VIEL MEHR ALS EIN
KRAN

ROTO P 30.13 XS
ausgerustet mit LIFT

Max. Tragkraft 6000 kg
. Hubhohe 13 m

Schnellwechseleinrichtung am Gabeltréiger wie fiir
alle Panoramic-Anbaugerdite.




(ANBAUGERATEROTOP30.13XS A

Der Schnellwechseltréger erméglicht in wenigen Sekunden den Wechsel von Anbaugeréten direkt von der Fahrer-Kabine aus. Ein
doppeltwirkender hydraulischer Kreis, serienmdssig, an der Auslegerspitze angebracht, erlaubt die Betdtigung aller Anbaugeréte mit
hydraulischer Funktion.

1. Gebdudewartun
Elektroleitungsarbeiten,
Werkshalleneinsatz,
usw., ohne Geriistbau
durchfihrbar.
Anbaugerét:
Arbeitsbiihne,

2. Max, Hubhgdhe 16,4 m
und max. Tragkraft

600 kg.

Anbaugerdt:
Hakenausleger mit oder
ohne Winde.

3. Beladen und Entladen
von Schiiﬂgui, leichte
Schubarbeiten
Anbaugertit: 800 It
Schaufel,

4, Umschlag von
Stammen,
Zubehér: Holzgreifer,

5. Herstellung, Mischen
und Ausschitten des
Betons.

Anbaugerat:
Mischschaufel.

% : 'HEINRICHS - MERLO TELESKOPTECHNIK
i Cuxhavener Str. 7 - D-28217 Bremen
: i Tel. (0421) 39 65 730 - Fax (0421) 39 65 731
i ; MERLO S.p.A. Industria Metalmeccanica
w M E n Lo 12020 S. Defendente di Cervasca - Cuneo - ITALIEN
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